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Handyscan 3D扫描仪通过扫描放置在被测物

上的反射靶而自定位；拥有两个高分辨率

照象机的十字丝激光系统可以获取精度达

0.25毫米、分辨率 0.1毫米的数据；扫描仪

仅需要两跟电源线和一跟通信电缆，新手

只需一天的时间就可学会使用。同时，整

个扫描工作只需一次设置安装即可，如果

换之以其它可移动式测量臂扫描仪，则可

能需要多次设置安装才能完成。

实施过程

T-Rex小组首先扫描了车身，第一次获取了

它们的三维 CAD数据。Handyscan 3D扫描

仪通过扫描被测物上的反射靶而得到其相

对于被测物的相对位置关系，其原理类似

于GPS的概念：每一个反射靶都有其在空间

的位置坐标，它们可以被计算机软件所识

别和储存，也就是说，扫描仪拍摄反射靶

的照片，然后在记忆中重建以得到它们在

空间中的位置。扫描所生成的点集与形成三

角定位系统的GPS卫星排列非常相似。

扫描仪的软件直接实时产生表面模型，

交叉激光束直接建立网络并可在表面延

伸（就象编织一样），这样，减少了后

续处理以及文件的大小，从而极大地加

速了表面重建过程，有效地缩短了工程

的实施时间。

将所有车身表面数字化仅是第一步，接下

来是对刹车系统、车灯、仪表盘、座位、

方向盘和变速杆等进行数字化，因为它们

对提高人类工程学设计、增加设计/变更效

率和建立整个机动车的有限元（FEA）分析

模型起着至关重要的作用。

当拥有了整个机动车的全新三维模型后，

T-Rex工程师们就着手进行改进安装、质量

控制和认证过程了。由于时间以及采集大

批量数据的困难的限制，常规CMM测量技

术在检测自由形面时会遇到巨大挑战，而

激光扫描仪每分钟采集上万个数据，可以

生成高精度的三维模型。工程师们能够在

一个零部件安装前先通过高精度三维模型

检测它是否匹配，极大地缩短了时间、简

化了工作。

“Handyscan 3D是应用这种技术的自然选择” 

T-Rex总裁Guy Bourassa先生说。“T-Rex已

拥有激动人心的产品，通过使用激光扫描

仪、CAD表面分析处理软件工具，我们开

发出了更高标准的产品。”
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